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Caracteristicas técnicas

o Alimentacién por pila de litio de 3V, CR2430
e Aislamiento clase Il|

o Frecuencia de emisién X3D:
868,7 MHz a 869,2 MHz

o Potencia radio maxima < 10 mW
® Receptor categoriall

e Alcance radio de 100 a 300 metros en campo
libre, variable segln los equipos asociados (el
alcance se puede ver alterado en funcién de
las condiciones de instalacion y del entorno
electromagnético).

o Fijacion sobre soporte

e Dimensiones: 46 x 121 x 10,7 mm

o Indice de proteccion: IP 40

o Temperatura de funcionamiento: 0 a +55°C

e Temperatura de almacenamiento: -10 a +70°C.

e Instalacion en un entorno con nivel de
contaminacion normal
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1/ Ubicacién / Fijacion

1.1 Fijado enlapared

1.2 Colocado en una superficie plana

ADVERTENCIA'!

No ingiera las baterias, riesgo de quemaduras quimicas.

Este producto contiene baterias del tipo botén/moneda.

Si la bateria del tipo botén/moneda se ingiere, podria causar quema-
duras internas severas en apenas 2 horas, y podria causar la muerte.
Mantenga las baterias nuevas y usadas fuera del alcance de los nifios.
Si el compartimento de la bateria no cierra correctamente, deje de
utilizar el producto y manténgalo fuera del alcance de los nifios.

Si considera que las baterias podrian haber sido ingeridas o coloca-
das dentro de cualquier parte del cuerpo, busque atencion médica
de inmediato.



2/ Asociacién via radio

Este capitulo le permite asociar a uno o varios
motor(es) radio, receptor(es) para persianas
enrollables o receptor(es) de iluminacién X3D.
Puede asociar hasta 16 receptores (o motores) por

actividad () o 5.

o Ponga todos los motores o receptores de una
misma «gaman ( Q o E) en espera de asociacion,
de la siguiente manera:

Para un motor :

1) Si el motor no estda asociado a nada : enciéndalo.
Se activa brevemente.

2) Si el motor ya esta asociado : desde un mando
adistancia ya asociado, pulse la tecla durante tres
segundos (J. El motor se activara brevemente.
Para un receptor : pulse su tecla durante tres
segundos hasta que el indicador luminoso
parpadee.

La puesta en espera de asociacién también se puede
realizar via la aplicacién Tydom.

@ Seleccione la “actividad” deseada pulsando Q
CE|

9 En el telemando, pulse simultdneamente /\ y
\/ durante 3 segundos, hasta que el indicador
luminoso parpadee. Suelte.

0 Después de algunos segundos, las persianas (o
luces) se accionan brevemente cuando se asocian.
El nimero de elementos asociados (persianas o

iluminacion) se muestra en la pantalla (@)

Salida automatica del modo asociacion cuando la
==
pantallamuestral .
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3/ Crear un grupo

La creacion de un grupo permite el control
simultaneo de varios receptores (o motores).

@ Seleccione la “actividad” deseada pulsando
durante 3 segundos Q o E, hasta que el
simbolo @ parpadee. Suelte.

@ Mediante pulsaciones sucesivasen () o [,
seleccione el nimero del grupo por crear (gj.: 9).

© Seleccione el receptor (0 motor) mediante
pulsaciones sucesivas en (J.El elemento
controlado se acciona brevemente (persiana o
iluminacion).

e Pulse N\ paraainadirlo al grupo.
Aparecera “IN” en la pantalla. El receptor estd
asociado con el grupo.

O pulse \/ paraeliminarlo del grupo.
Aparecerd “OUT” en la pantalla. El receptor se
elimina del grupo.

Repita los pasos e y e para cada receptor
(o motor).
Para crear otro grupo, repita los pasos @, @ y @.
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o Puede crear hasta 16 grupos por «actividad»
Qo&.

o Un mismo receptor se puede asociar a varios
grupos.

e Para salir del modo, pulse durante 3 segundos
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4/ Utilizacion

@ Seleccione la “actividad” deseada pulsando
brevemente () o 5.

@ Mediante pulsaciones sucesivas en Qo E
seleccione el nimero del grupo por controlar:
-V ..|IB :Grupo1lailé

-T77:Grupo Total

e Pulse N, O o \/ paracontrolar lailuminaciéon
o la(s) persiana(s) enrollable(s).
El indicador se enciende en rojo y luego en verde si el
receptor ha recibido correctamente la informacion.

Control en modo silencioso (motores Tymoov RP2) :

Para reducir el nivel sonoro, puede controlar el
motor en modo lento manteniendo pulsado N\ o V/
(dos segundos).
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5/ Ayuda

e La pantalla muestra ib.
La pila estd agotada.
Cambie la pila.

o Eliminar una asociacion

- Retire la parte delantera del telemando.

- Pulse la tecla A. El indicador
luminoso rojo parpadea (flash).

- Pulse sucesivamente (J para
accionar el motor (receptor) por
eliminar.

- Pulselatecla \/ .

- Pulse la tecla A para salir.

e Eliminar todas las asociaciones

- Retire la parte delantera del telemando.

- Pulse la tecla A. El indicador luminoso rojo parpadea
(flash).

- Pulse simultdaneamente durante 3 segundos las
teclas Oy V.

- Pulse la tecla A para salir.
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